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ن آلات شما  پاور درایو ضمانت عملکرد ماشی 
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ورودی قطع شود   ACباید قبل از هرگونه تعمیر و نگهداری، برق   خطر :

قطع و وصل ننمائید.    را سیم ها و اتصالات   هنگامی که درایو روشن است ،

 تعمیر و نگهداری درایوهای فوق باید توسط تکنسین های ماهر انجام گیرد . 
 

بر روی بردهای مدار چاپی قطعات حساس وجود دارد که این قطعات  توجه : 

 هستند . برای جلوگیری از اعمال کتریسته ساکن حساس نسبت به ال

خسارت به این گونه قطعات ،  بردهای مدار چاپی را با اشیا فلزی یا دست  

 لمس ننمائید . 

 
  DC-LINK حتی اگر برق مدار قطع شود ، بار الکتریکی در خازن خطر : 

 باقی مانده که دارای ولتاژ خطرناکی است .  
می باشد   برای پیشگیری از هرگونه آسیب ، لطفا  مطمئن شوید که تغذیه درایو قطع

 برای  تخلیه شارژ خازن صبر کنید تا ولتاژ به یک سطح ایمن برسد.و چند دقیقه 

 
زمین کردن  روش اینورتر را زمین کنید . GND )   (ترمینال زمینتوجه : 

در آن جا استفاده   ACبستگی به سیستم توزیع برق محلی دارد که درایو 

 مراجعه کنید.   در این رابطه به دیاگرام اصلی خواهد شد .

 

 منطبق بر استانداردوصل میشوند باید  AC ملحقاتی که به درایوتوجه : 

EN50178  باید به گون های در کنار هم قرار  باشند . قسمت های برق دار

  گیرند یا حداقل دارای حفاظت هایی باشند که مطابق با استاندارد حفاظتی

IP20   .باشد 
 ملحقات و یا حفاظت ها باید با استاندارد حفاظتی قسمت های بالایی یا نوک 

IP40  باشند 

 

  
 

  ممکن است خراب شده و نیاز به تعمیر AC درایوخطر : 

         WARNIN 
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ها ، نادرست به ترمینالهای ورودی/ خروجی متصل شوند،  پیدا کند ، اگر کابل

 را به منبع تغذیه AC درایو  U/T3، U/T2، U/T1هرگز خروجی ترمینالهای

AC  .متصل نکنید 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 تصاویر ظاهری خانواده ی اینورتر های
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POWER DRIVE 

A720 – A900 – PD1000 – PD1100 – PD1100 PLUS   
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 A720تصویر ظاهری اینورتر 
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ی  2کی پد جدا شونده همراه با کابل   A720تصویر ظاهری اینورتر   متر
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 A900تصویر ظاهری اینورتر 
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 PD1000تصویر ظاهری اینورتر 
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 PD1100ظاهری اینورتر تصویر 
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 PD1100PLUSتصویر ظاهری اینورتر 
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 A720بلوک دیاگرامی اینورتر 
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 A900بلوک دیاگرامی اینورتر 
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 A900بلوک دیاگرامی اینورتر 
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 PD1000بلوک دیاگرامی اینورتر 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 PD1100بلوک دیاگرامی اینورتر 

 

 

 

 PD1100 PLUSبلوک دیاگرامی اینورتر 

 

 

 

 

 

 

 

PD1000 
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 PD1100بلوک دیاگرامی اینورتر 
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 PLUS  PD1100بلوک دیاگرامی اینورتر
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 تنظیمات کاربردی : 
 

وع حتما پارامتر نکته :   تنظیم گردد  2روی عدد   P0-01قبل از شر

 DEUجهت بر طرف شدن خطای 

 
 

  : رانتخاب مد کاری اینورت *

 

 پیشفرض  د رانتخاب نوع عملک شرح پارامتر شماره پارامتر 

P0-01 مد کنترل سرعت 

 : 0 (SVC)  حالت حلقه بسته بدون سنسور
 

 V/Fمنحنی خطی 

 
 : V/F 2منحنی خطی    

 

 
 قرار داده شود (  2چک شود رو ی عدد  P0-01پارامتر چنانچه دستگاه را ریست کردید مجددا ( 

 

 

 RESET FACTORY/ بازیابی تنظیمات کارخانه  ) تنظیمات کارخانه (ریست کردن    *

 

 پیشفرض  انتخاب نوع عملکرد  شرح پارامتر شماره پارامتر 

PP-01 

 
 
 

 REASETانتخاب نوع 

: پاک کردن تمام پارامتر ها به جزء پارامتر  1
 های موتور 

 

 
 

مطابق با  دستور  
: پاک کردن تارخچه خطاها  2 اپراتور  

:  پاک کردن تمامی پارامتر ها از جمله   3
 موتور

 

 
 

ن فرکانس  فرکانس ماکزیمم و محدوده حد بال *   : و حد پایی 
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  انتخاب نوع عملکرد  شرح پارامتر شماره پارامتر 

P0-08  
نمایش فرکانس اولیه دستگاه در لحظه 

 استارت
 Hz〜P01.13 00.00   

 هرتز تا فرکانس ماکزیمم  1از  

50.00HZ 

P0-10 
 HZ500.00 00.00Hz〜 50.00HZ تنظیم مقدار فرکانس مجاز دستگاه 

P0-12 
  P0-14〜P0-10 حدبالای فرکانس تنظیم 

 

50.00HZ 

P0-14 
 00.00HZ〜P0-12 حدپایین فرکانس تنظیم 

 

00.00Hz 

 

 

 

 

 

های موتور *  :   تنظیم پارامتر

 
 پیشفرض  انتخاب نوع عملکرد  شرح پارامتر شماره پارامتر 

 

P1-00  انتخاب نوع موتور 
0:common asynchronous motor 

1:variable frequency asynchronous 
motor 

 0 

P1-01 
 توان موتور
( KW ) 

0.1kW 〜1000.0kW 
 
 

 تنظیمات 
 این قسمت 

متناسب با پلاک 
 موتور میباشد

P1-04 
 BASEفرکانس 

 فرکانس نامی موتور 
1Hz〜P0-10 (max. frequency) 

P1-05 
 دور موتور 
(RPM) 

1 rpm 〜65535rpm 

P1-02  1 ولتاژ نامی موتور V〜2000V 

P1-03 
 جریان نامی موتور 

(AMP) 

0.01A 〜655.35A 

(AC drive power<=55kW) 

0.1A 〜6553.5A 

(AC drive power>55kW) 
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 :   ( AUTO TUNING ) اتو تیونینگ  *
 

 برای اعمال عمل اتوتیونینگ تمامی مراحل زیر به ترتیب زیر باید انجام داد 

 

 جول بالا قرار داده شده است را وارد نمایید . در ابتدا پارامتر های موتور را که در  •

 

 سپس طبق جدول زیر مراحل را انجام دهید 
 

P0-01 تگاه مد کنترلی دس 

 
 svc ): مد کنترلی سنسورلس وکتورکنترل بدون برد کنترل ) 0
 v/f: مد کنترلی  2

P1-37 ثبت پارامترهای موتور بصورت اتوماتیک 

  ربدون تغیی0 :  
 

  STATIC درحالت زیر بار01 : 
 

 DYNAMIC  در این حالت شفت موتور باید آزاد باشد 02 : 
 

 

انجام  TUNINGدستگاه را زده و منتظر میمانیم تا عمل  RUNدکمه ی  P1-37بعد از اعمال 

 شود  

 

 :    و نحوه ی توقف DECو  ACCتنظیم زمان های  *

 

 پیشفرض    مقدار  شرح پارامتر  پارامتر 

P0-17  زمان شتابگیری(ACC) 0.00s~6500.0s  مطابق با مدل و توان دستگاه 

 
P6-10 

 
 

 نحوه ی توقف دستگاه 

 میباشد   P0-18:  شیب توقف تابع  0
 

 
 

 طیق فرمان  
 

: شیب توقف همراه با اینرسی  1
  خود موتور میباشد

P0-18  زمان توقف(DEC) 0.00s~6500.0s  دستگاه مطابق با مدل و توان 

 

سی خودش توقف میکند   1بر روی عدد   P6-10نکته : اگر   باشد موتور با ایتن

وموتور اینورتر   نشود .  RUNحتما باید ملاحظه نمود که تا زمان توقف کامل شفت الکتر

 

 : حاملفرکانس * 



 

Page 20 of 37 
 

ن آلات شما  پاور درایو ضمانت عملکرد ماشی 
 

 

Carrier frequency  افزایش دمای اینورتر  میزان جریان  صدای موتور 

0.5kHz  بلند 

 

 

 کوتاه 

 کم

 

 

 زیاد 

 کم

 

 

 زیاد 

10kHz 

16kHz 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  : انتخاب مد کاری اینورتر *

 

 پیشفرض  انتخاب نوع عملکر د  شرح پارامتر شماره پارامتر 

P0-01  کنترل سرعتمد 

 : 0 (SVC)  حالت حلقه بسته بدون سنسور
 

 V/Fمنحنی خطی 

 
 : V/F 2منحنی خطی    

 

 

 

 

 

 

 پیشفرض  مقدار شرح پارامتر شماره پارامتر 

P0-15  0.5 حامل فرکانسkHz ~16.0kHz  مطابق با مدل و توان دستگاه 
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   :  روش های مختلف روشن و خاموش نمودن موتور *

 

P0-02 استوپ/تعیین محل فرمان استارت 

 : کی پد دستگاه  0

 

 : از طریق ترمینال  1

 

مدباستحت فرمان شبکه :  2  
 

 

 :     روشن و خاموش کردن اینورتر از روی کی پد -الف  *

 قرار دهید.  P0 - 02= 0 مقدار پارامتر  – 1

 فشار دهید اینورتر با فرکانس تنظیم شده شروع به کار میکند. را  RUNشستی  – 2

 میتوانید جهت را بر عکس کنید P0-09 در پارامتر اگر جهت چرخش موتور بر عکس دلخواه شما بود  – 3

 را فشار دهید .    STOPبرای خاموش نمودن اینورتر کافیست شستی  – 4

 

  : اینورتر (DI1~DI6 )روشن و خاموش کردن اینورتر از طریق ترمینال های فرمان  -ب * 

 
 قرار دهید.      P0 - 02 = 1پارامتر   :  1-ب

 

 : مد دلخواهتان را طبق جدول زیر انتخاب نمایید.    2-ب

 

 روش های مختلف راه اندازی اینورتر از طریق ترمینال های ورودی برد کنترل 
 

 مقدار پیشفرض  تنظیمات  شرح پارامتر

P4 - 11 انتخاب مد راه اندازی از ترمینال 

 TWO WIRE 1 )) 0  :دوسیمه یک 

 

0 

 

 TWO WIRE 2 )) 1  :دوسیمه دو 

 

 

THREE WIRE 1 ) ) 2   :سه سیمه یک 

 

 

 THREE WIRE 2 )) 3  :سه سیمه دو 
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 :    راه اندازی اینورتر به صورت دوسیمه یک *

  )انتخاب محل فرمان استارت از ترمینال( قرار دهید.      P0 - 02 = 1پارامتر   – 1

  )مد دوسیمه یک انتخاب( قرار دهید.      P4 - 11 = 0پارامتر   – 2

   ) Forwardبعنوان   DI1 / X1تعیین ترمینال  ( قرار دهید.     P4 - 00 = 1پارامتر   – 3

 (   Reversبعنوان   DI2 / X2تعیین ترمینال    (قرار دهید.     P4 - 01 = 2پارامتر   – 4

 . دی دیاگرام و سیم بننقشه   – 5

 

 

 

  

Terminal  Setting value  Description  

DIx  1  Forward  (FWD)  

DIy  2  Reverse (REV)  
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 :     راه اندازی اینورتر به صورت دوسیمه دو* 

  )انتخاب محل فرمان استارت از ترمینال( قرار دهید.      P0 - 02 = 1پارامتر   – 1

  )مد دوسیمه یک انتخاب( قرار دهید.      P4 - 11 = 1پارامتر   – 2

   ) Forwardبعنوان   DI1 / X1تعیین ترمینال  ( قرار دهید.     P4 - 00 = 1پارامتر   – 3

 (   Reversبعنوان   DI2 / X2تعیین ترمینال    (قرار دهید.     P4 - 01 = 2پارامتر   – 4

 .دیاگرام و سیم بندی نقشه   – 5

 

Terminal  Setting value  Description  

DIx  1  Forward  (FWD)  

DIy  2  Reverse (REV)  
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 :   راه اندازی اینورتر به صورت سه سیمه یک* 

    )انتخاب محل فرمان استارت از ترمینال( قرار دهید.    P0 - 02 = 1پارامتر  – 1

  )سیمه یک انتخاب مد سه( قرار دهید.   P4 - 11 = 2پارامتر  – 2

   Forward ) بعنوان  DI1تعیین ترمینال  ( قرار دهید.    P4 - 00 = 1پارامتر  – 3

 (   Reversبعنوان   DI2تعیین ترمینال ( قرار دهید.   P4 - 01 = 2پارامتر  – 4

 (   Stopبعنوان   DI3تعیین ترمینال   (قرار دهید .P4 - 02 = 3پارامتر  – 5

   نقشه سیم بندی و دیاگرام . – 6

 

 

 

 
 

نمونه ی سیم کشر استارت و استوپ یک جهت با شاسی استپ و استارت *  نکته :     
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 :   راه اندازی اینورتر به صورت سه سیمه*

 

 قرار دهید.  ) انتخاب محل فرمان استارت از ترمینال (  P0 - 02 = 1پارامتر   - 1

 قرار دهید. ) انتخاب مد سه سیمه دو (    P4 - 11 = 3پارامتر  - 2

 یا استارت (    RUNبعنوان فرمان  DI1قرار دهید.  ) تعیین ترمینال     P4 - 00 = 1پارامتر  - 3

 بعنوان تعین جهت چرخش  (  DI2قرار دهید.  ) تعیین ترمینال   P4 - 01 = 2پارامتر  - 4

 (   Stopبعنوان   DI3قرار دهید. ) تعیین ترمینال   P4 - 02 = 3پارامتر  - 5

 .  یم بندی و دیاگرامنقشه س – 6

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  نمونه ی سیم کشر استارت و استوپ یک جهت با شاسی استپ و استار*  نکته : 
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را طبق     P0-03برای تنظیم فرکانس خروجی به روش های مختلف بایستر پارامتر  *

 .   جدول زیر تنظیم نمود

 

 پیشفرض    تنظیمات   شرح پارامتر  ر پارامت

P0-03   محل تنظیم فرکانس خروجی 

 0 :  از طریق کی پد بدون ذخیره فرکانس قبلی
  1 : کی پد، با ذخیره فرکانس قبلی

   AI1جریانی ورودی :  2    
 AI2: ورودی جریانی   3 

 پتانسیومتر اینورتر :   4 

 پالسی انکدر  :  5 

( Multi speed )د : مولتی اسپی 6   
داخلی  PLC : از طریق    7  

            PID از طریق  : 8               
RS485 مدباس  شبکه از طریق  : 9    

 : پتانسیومتر اینورتر  10

  0 

 

 داخلی عدد  پتانسیومتر  A720 – A900 – PD1000نکته : در مدل های 

 .   میباشد  4و در مدل های دیگر  عدد  10
 

     :    تنظیم فرکانس خروجی از طریق کی پد  *

 قرار دهید .      P0-03 = 0پارامتر   -1

 

 ) تنظیم فرکانس خروجی اینورتر از طریق دکمه های جهت دار روی کی پد (  

 

 در این حالت فرکانس بعد از توقف و خاموش شدن اینورتر به پیش فرض تعیین شده بر میگردد نکته : 

 

 قرار دهید .      P0-03 = 1پارامتر  - 2

 

 ) تنظیم فرکانس خروجی اینورتر از طریق دکمه های جهت دار روی کی پد (   

   

1-2  )P0-23 = 1  ذخیره ی فرکانس 

 

و   نمیگردددر این حالت فرکانس بعد از توقف و خاموش شدن اینورتر به پیش فرض تعیین شده بر  نکته :  

 فرکانس ذخیره میشود 
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 :  توسط ورودیهای دیجیتال MULTI SPEED چند سرعته * تنظیم فرکانس خروجی بصورت

 ) MULTI SPEED  ت تنظیم فرکانس خروجی اینورتر  به صور ) قرار دهید .    P0-03 = 6پارامتر  - 1

   ) Multi Speed Terminal1به عنوان    DI3یتال جتنظیم ورودی دی   (. قرار دهید     P4-02 = 12پارامتر  - 2

   ) Multi Speed Terminal2به عنوان     DI4تنظیم ورودی دیجیتال  ) قرار دهید .     P4-03 = 13پارامتر  - 3

   ) Multi Speed Terminal3به عنوان     DI5تنظیم ورودی دیجیتال  (  .قرار دهید    P4-04 = 14پارامتر  - 4

 Multi Speed Terminal4 ) به عنوان     DI6تنظیم ورودی دیجیتال  (. قرار دهید    P4-05 = 15پارامتر   - 5

 

 طبق جدول زیر فرکانس های مورد نیاز را در پارامترهای مربوطه تنظیم نمایید.     

 

 4K  3K  2K  1K Command setting  Corresponding parameter  

OFF  OFF  OFF  OFF  Preset speed 0  12 - 00 OR PC – 00 

OFF  OFF  OFF  ON  Preset speed 1  12 - 01 OR PC – 01 

OFF  OFF  ON  OFF  Preset speed 2  12 - 02 OR PC – 02 

OFF  OFF  ON  ON  Preset speed 3  12 - 03 OR PC – 03 

OFF  ON  OFF  OFF  Preset speed 4  12 - 04 OR PC – 04 

OFF  ON  OFF  ON  Preset speed 5  12 - 05 OR PC – 05 

OFF  ON  ON  OFF  Preset speed 6  12 - 06 OR PC – 06 

OFF  ON  ON  ON  Preset speed 7  12 - 07 OR PC – 07 

ON  OFF  OFF  OFF  Preset speed 8  12 - 08 OR PC – 08 

ON  OFF  OFF  ON  Preset speed 9  12 - 09 OR PC – 09 

ON  OFF  ON  OFF  Preset speed 10  12 - 10 OR PC – 10 

ON  OFF  ON  ON   Preset speed 11  12 - 11 OR PC – 11 

ON  ON  OFF  OFF  Preset speed 12  12 - 12 OR PC – 12 

ON  ON  OFF  ON  Preset speed 13  12 - 13 OR PC – 13 

ON  ON  ON  OFF  Preset speed 14  12 - 14 OR PC – 14 

ON  ON  ON  ON  Preset speed 15  12 - 15 OR PC – 15 

 % میباشد .   100الی   -100مقادیر فوق بر حسب درصدی از فرکانس ماکزیمم   %

و موتور تغیت  میکند.  –با تغیت  + و 
 دور الکتر
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   کم و زیاد کردن فرکانس به صورت پالس(     ( کنترل UP/DOWNتنظیم فرکانس خروجی به صورت 

 قرار دهید .     P0-03= 1پارامتر   - 1

 مقدار دلخواه اولیه قرار دهید .    P0-08 = XXXHZپارامتر   - 2

 آخرین فرکانس بعنوان فرکانس کاری خواهد بود.    توقفباشد بعد از  P0-23=1توجه در صدورتی که مقدار پارامتر 

 (   Forwardبعنوان   DI1) تنظیم ورودی دیجیتال  . قرار دهیدP4-00 =  1پارامتر    - 3

 (  Reversبعنوان  DI2) تنظیم ورودی دیجیتال    . قرار دهید P4-01=  2پارامتر    - 4

 (  UPبعنوان   DI3) تنظیم ورودی دیجیتال  . قرار دهید   P4-02 = 6 پارامتر   -5 

 (    Downبعنوان   DI4) تنظیم ورودی دیجیتال   . قرار دهید   P4-03 = 7پارامتر  - 6

    گام افزایش یا کاهش فرکانس در این مد میباشد. P4-12 مقدار پارامتر    7 -

 فرمان حرکت راست گرد و چپگرد صادر میشود  DI2و    DI1به    COMبا اتصال 

 فرمان کاهش و افزایش فرکانس اعمال میشود  DI4و    DI3به     COMو اتصال 
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 (Ma 20~4 )تنظیم فرکانس خروجی اینورتر از طریق ورودی آنالوگ جریانی 

 :  (volt 10 ~ 0 )ولتاژی 

 
 میباشد که باتوجه به نیاز اپراتور با تغییر   کنترل فرمان ورودی آنالوگاینورتر صنعتی پاور درایو دارای 

که در بلوک دیاگرامی فرمان مشخص هست میتوان فرمان را به صورت جریانی و   جامپر های روی برد کنترل

 یا ولتاژی تعریف نمود. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
P4-13  مقدار حد پایینAI1 0.00V~P4-15 

P4-14  کالیبره کردن حد پایینAI1 -100.0%~+100.0% 

P4-15  مقدار حد بالاAI1 P4-13~10.00V 

P04-16  کالیبره کردن حد بالاAI1 -100.0%~+100.0% 

P4-17  فیلتر کردن ورودیAI1 0.00S~10.00S 

P4-18  مقدار حد پایینAI2 0.00V~P4-20 

P4-19  کالیبره کردن حد پایینAI2 -100.0%~+100.0% 

P4-20  مقدار حد بالاAI2 P4-18~10.00V 

P4-21  کالیبره کردن حد بالاAI2 -100.0%~+100.0% 

P4-22  فیلتر کردن ورودیAI2 0.00S~10.00S 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2 : AI1 
3 : AI2 

 

P0 - 03 
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:JOG Operation *  

      )فرمان روشن خاموش نمودن اینورتر از ترمینال  (قرار دهید .  P0-02 = 1 پارامتر )  1

2   ) JOG FORWARD (به عنوان DI3 انتخاب پایه (  P4-02 = 4  

3   ) JOG Reverse (به عنوان DI4 انتخاب پایه (  P4-03 = 5  

   ) JOGفرکانس  ( P8-00تنظیم پارامتر ) 4

 P9-01  (  ( ACC JOGتنظیم پارامتر)  5

 P8-02   ( ( DEC JOGتنظیم پرامتر )  6

 P8-27 ( TERMINAL JOG PRIORITY   (در حالت پیروی از فرکانس اولیه jogفرکانس )  7

 مقدار پیشفرض  مقدار شرح پارامتر

P8-00 
JOG running 

frequency 
0.00Hz~max.frequency 2.00Hz 

P8-01 
JOG acceleration 

time 
0.0s~6500.0s 20.0s 

P8-02 
JOG deceleration 

time 
0.0s~6500.0s 20.0s 

P8-27 
TERMINAL JOG 

PRIORITY 
0 : INVALID 
1 : VALID 

 

   

کار خواهد کرد ، و اگر    FORWARDدر جهت  JOGفعال شود اینورتر با فرکانس  DI3حال اگر ترمینال 

 کار خواهد کرد.   Reverseدر جهت   JOGفعال شود اینورتر با فرکانس  DI4ترمینال  

  

  

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

DI3 (FWD) 

DI4 (REV) 

COM 
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   : OPEN LOOP  به صورت  Torque Control  کارکرد اینورتر در مد * 

برای این منظور پیشنهاد میگردد ابتدا پارامترهای موتور را به طور دقیق و بر اساس پلاک موتور تنظیم  

و یکبار عملیات  (   P1چون که متباسب با فیدبک موتور شما گشتاور تزریق میشود ) گروه   نمایید 

Auto tuning    .را نیز انجام دهید 

  P1-37=2بصورت داینامیک     Auto tuningعملیات    

 توجه داشته باشید در تنظیم داینامیک شفت موتور باید آزاد باشد.   *

روی نمایشگر ظاهر می شود  runکلمه  2بر روی عدد   P1-37 راهنمایی: در این مرحله با تنظیم پارامتر

روی اینورتر را یکبار فشار دهید تا اینورتر موتور را شناسایی کند و این   RUNو کافیست شما شستی 

 پروسه حدود یک دقیقه زمان میبرد   

 ( b0-00 = 1 )انتخاب مد کنترل سرعت بر اساس کنترل برداری بدون  

 ) P0-01 = 0 ) sensorless vector controlسنسور 

  P0-02 ) =1 )  انتخاب محل فرمان استارت از ترمینال

میتوان تمامی تنظیمات  ) با توجه به نوع اینورتر (  A0یا     b0 بعد از انجام دادن تنظیمات بالا در گروه * 

 رومتناسب با درخوست اپراتور اعمال نمود 

b0 Group: Torque Control Parameter  

b0-00 A0 -00 OR Speed/Torque  Control 0: Speed control 1 0 

 

 Mode Options 1: Torque control   

b0-01 OR A0-01 Torque Setting Source 

Options under Torque 

Control Mode 

0: Numeric setting 1(b0-03) 

1: AI1 

2: AI2 

3: AI3 

4: PULSE 

5: Communication setting 

6: MIN (AI1, AI2) 

7: MAX (AI1, AI2) 

(full range of options 1 to 7 

correspond to the numeric setting of 

b0-03) 

1 0 
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b0-03 OR A0-03 Torque Numeric Setting 

under Torque Control 

Mode 

-200.0%-200.0% 0.1% 150.0% 

b0-05 OR A0-05 Torque Control Forward 

Maximum Frequency 

0.00Hz-maximum frequency 0.01Hz 50.00Hz 

b0-06 OR A0-06 Torque Control Reverse 

Maximum Frequency 

0.00Hz-maximum frequency 0.01Hz 50.00Hz 

b0-07 OR A0-07 Torque  Control 

Acceleration Time 

0.00s-65000s 0.01s 0.00s 

b0-08 OR A0-08 Torque  Control 

Deceleration Time 

0.00s-65000s 0.01s 0.00s 
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 جدول تنظیمات مربوط به رله های خروجی 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

P5-02 
 

Relay 
output  
TA1TB1TC1 

P5-03 Relay 
output 2 
TA2TB2TC2 

0: No function   

1: Forward running   

2: Reverse running   

3: 3-wire running control   

4: Forward JOG (FJOG)  

5: Reverse JOG (RJOG)  

6: Terminal UP  

7: Terminal DOWN  

8: Coast-to-Stop   

9: Fault reset (RESET)  

10: Running pause   

11: External fault NO input   

12: Preset command terminal 

1  

13: Preset command terminal 

2  

14: Preset command terminal 

3  

15: Preset command terminal 

4  

16: Acceleration/deceleration 

options terminal 1  

17: Acceleration/deceleration 

options terminal 1  

18: Frequency source 

switching  19: UP/DOWN 

setting clear (terminal, 

keypad)  

20: Running command 

switching terminal 1  

21: Acceleration/deceleration 

prohibited 

 22: PID pause   

23: PLC status reset   

 

24: Wobbulation parameter  

25: Counter input  

26: Counter reset   

27: Length count input   

28: Length reset   

29: Torque control prohibited 

  

30: PULSE (pulse) frequency 

input  

(only works for DI5)  

31: Not used   

32: Immediate DC stop  

33: External fault NC input   

34: Frequency setting onset 

terminal  

(when this terminal function 

hasn’t been set, the default is 

to enable)  

If this terminal is set, 

terminal onset frequency 

can be modified through this 

terminal.   

35: PID direction reverse 

terminal  When this terminal 

is enabled, PID is opposite 

to the direction set by 10-03. 

  

36: External stop terminal 1  

Keypad control. This 

terminal can be used to stop 

the elevator, which is equal 

to the STOP key on the 

keypad  

37: Control command switch 

terminal 2:   

It is used to switch between 

terminalcontrol and 

communication control. 

When this terminal is 

enabled, if P0-02 

is set as terminal control, 

then it switches to 

communication control; if P0-

02 is set as communication 

control, it switches to 

terminal control.  

38: PID integral pause 

terminal  hen this terminal is 

enabled, the integral 

adjustment function of PID 

pauses, but the proportional 

adjustment and the 

differential adjustment of 

PID are still enabled.  

39: Switching terminal of 

frequency source A and 

preset frequency.   

When this terminal is 

enabled, frequency source A 

is replaced by preset 

frequency (P0-08).  

40: Switching terminal of 

frequency source A and 

preset frequency   

When this terminal is 

enabled, frequency source B 

is replaced by preset 

frequency (P0-08). 41: Motor 

terminal options   

42: Not used  

43: PID parameter switching 

terminal   

46:  

 Speed 

 control/torque 

 control switching  

47: Emergency stop   

48: External stop terminal 2  

This terminal can be used to 

stop the elevator at the 

deceleration time 4 under 

any control mode. 49: 

Deceleration DC brake   

50: Current running time 

clear  

51: 2-wire/3-wire switching   

52: Reverse frequency 

prohibited   
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   راه اندازی اینورتر با دو شیب استارت ) مد شناوری (

 مخصوص صنایع کشاورزی و چاه های آب 

استارت سریع راه اندازه  در این حالت برای حفاظت از پره ی پمپ های شناور ابتدا فرکانس اولیه را با شیب 

 نمده و پس از جداسازی پره از کف فرکانس ثانویه با شیب دوم 

 ثانیه راه اندازی شود 70با شیب  50تا  15ثانیه و از فرکانس  3هرتز با شیب   15تا  0مثال : از فرکانس 

 سایر توضیحا ت  مقدار   شـــــــــــــر ح    پارامتر

P8-03 Acceleration Time 1 XXXS  اولتنظیم شیب استارت 

P8-04 Deceleration Time 1 XXXS  تنظیم شیب توقف اول 

P8-25 در لحظه استارت فرکانس سوییچ XXXhz  فرکانس سوییچ بینACC2   وACC1    

P8-26 در لحظه توقف فرکانس سوییچ  XXXhz   فرکانس سوییچDEC2   وDEC1     

P0-17  Acceleration Time 2 XXXS   تنظیم شیب استارت دوم 

P0-18 Deceleration Time 2 XXXS  تنظیم شیب توقف دوم 

 

 

 :   ( over Loadتنظیمات حفاظتی جهت جلوگیری از افزایش جریان ) * 

 

 سایر توضیحات   مقدار   شرح    پارامتر

P9-00  فعالسازی مدحفاظت  1 فعالسازیOver Load 

P9-01  اضافه جریان بر اساس جریان نامی موتور  تنظیم 10.00～0.20 تعین سطح جریا ن 

P9-02 جهت   درصد
 تشخیص 

 انتظار جهت صدور خطا در صورت رسیدن به سطح جریان تنظیمی 100%～50%

P5-02/03  تنظیم رلهRA1 6 / 7 فعالسازی رله، در زمان وقوع خطای مربوطه 

 

 

 :    ( over currentتنظیمات حفاظتی جهت جلوگیری از افزایش لحظه ای جریان ) *  

 

 سایر توضیحا ت  مقدار شرح پارامتر

P3-19  فعالسازی مدحفاظت 1 فعالسازی over current  

P3-18 بر حسب درصد و بر مبنای جریان تنظیمی موتور  %200～%50 مقدار جریان لحظه ا ی ینتعی 

P8-37  1 زمان جهت تشخیص مدتs  انتظار برای ثبت و  اعلام خطا 

P5-02  تنظیم رلهRA1 36 فعالسازی رله، پس از تشخیص خطای مربوطه 
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