
و حلقه بسته بدون سنسور V/Fانتخاب، قابل 

موتورپارامتر تنظیم خودکار

سرعتقدرتمند در محدوده گشتاور 

هرتز0.1-500خروجی فرکانس 

کیلوهرتز1-15حامل فرکانس 

ولتاژ ورودی+%10-%15

آخرخطا 5: خطاتاریخچه 

10Vdc/-10+10Vdc-0آنالوگ ورودی 
IP20محفظه 
انتخابقابل اتوماتیک / گشتاور دستی افزایش 

سیگنال ورودی

پارامترکنترل موتور دوم و تنظیم 

صورت استانداردبه داخلیدینامیک ترمز ترانزیستور 

 PIDفرآیند پیشرفته کنترل 
RS485شبکه داخلی 

کننده و تعویض آسانفن خنک خاموش/ کنترل روشن 

ورودی دیجیتال4دارای 

رله ی فرمان1دارای 

صرفه جویی ) SLEEP-WAKE-UP: ارتقا یافته عملکردهای 

( درانرژی 

نشتی کم PWMالگوریتم 

دارای ولوم داخلی جهت کم و زیاد کردن فرکانس

1 phase %75 ~ 2.2kw
VFD

3 phase %75 ~ 2.2kw

A720
Variable Frequency Drive / Inverter

Wiring Diagram

مناسب کاربری ها در اکثر صنایع

تغییر فرکانس خروجی اینورتر از روی ولوم خارجی

اتصال

P0-3=2

(افزایش یا کاهش سرعت الکتروموتور یروش ها)

تغیر فرکانس خروجی اینورتر از روی شستی کیپد-1

تغییر فرکانس خروجی  اینورتر از طریق ولوم روی کی پد-2

تغییر فرکانس خروجی اینورتر از روی ولوم خارجی-3

PULSEتغییر فرکانس خروجی اینورتر از طریق -4
پلکانیفرکانس خروجی اینورتر بصورت تغییر -5

( MULTISTEP FREQUENCY ) 
داخلیPLCتغییر سرعت چند منظوره از طریق -6

(چاه آب کشاورزیمخصوص )زمان 2تغییر سرعت فرکانس در -7

MODE       : A720-2R2G – 23A
INPUT       : 3PH 220V 50/60Hz
OUTPUT   : 3PH 0-220V 2.2KW 9.6A

Freq.ange : 0 – 500Hz

A72001143A18031680

Model

Input power

Output Power

Output Frequecy

Barcode

Serial no.

Take 2.2KW 220V as an example
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Three phase 380V
Input power

50/60HZ

Frequency setting power
+10V 100mA

Analog input 1

Fault contact
AC250V 10mA Above 3A Below
DC30V 10mA Above 3A Below

Inveter wiring schematic

+10V

Al1

GND

485+

485-

DC0~10V
1KΩ~5KΩ

مشخصات پلاک اینورتر A720بلوک دیاگرامی فرمان و قدرت 

سیمه3تنظیمات 



200VAC400Vacسطح ولتاژ

A7200R40R71R52R20R71R52R2

0.40.751.52.20.751.52.2(KW)توان خروجی نامی موتور

0.51.02.03.01.02.03.0(HP)ظرفیت اسب بخار خروجی موتور 

خروجی

1.01.92.75.92.33.13.8(KVA)ظرفیت خروجی نامی

2.34.07.09.62.13.85.1(A)خروجی نامیجریان 

(ولت 380یا ولت220) هدف ولتاژ ورودی (V)حداکثر ولتاژ خروجی

تنظیمات

توابع

هرتزV/F :0~500کنترل بالاترین فرکانس

کردحامل را تنظیم فرکانستوانکیلوهرتز؛ با توجه به ویژگی های بار، می 16~ کیلوهرتز  0.5فرکانس حامل

V/Fکنترل کنترل

0.5Hz/150% (SVC)گشتاور راه اندازی

(SVC) 0 0 1:1محدوده سرعت

(SVC) %5.-/+دقت سرعت ثابت

ثانیه3جریان نامی % 180ثانیه؛ 60جریان نامی  %150ظرفیت اضافه بار

30.0 %~%0.1تقویت گشتاور دستی : افزایش خودکار گشتاورافزایش گشتاور

مستقیم، نوع چند نقطه، نوع مربع: روش های V/Fمنحنی

سرعتو کاهش شتاب منحنی
وکاهش سرعت شتابچهار نوع شتاب و زمان کاهش سرعت؛بازه زمانی  Sحالت شتاب و کاهش یاخطی منحنی

ثانیه6500تا 0.0

DCترمز 
0.0: زمان ترمزفرکانسحداکثر ~ هرتز DC0.00ترمزفرکانس 

٪100.0~ ٪ 0.0: ثانیه، مقدار جریان عمل ترمز36.0ثانیه تا 

موتورکنترل 
تا 0.0: هرتز؛ شتاب موتور محور و زمان کاهش سرعت50.00-هرتز 0.00: محدوده فرکانس دینامیکی

ثانیه6500.0

PLCاز طریقساده چند سرعتهPLC  سرعت16حداکثرداخلی یا ترمینال کنترل برای دستیابی به

باشددقیق سیستم کنترل فرآیند فیدبکبدونبستهمی تواند برای تحقق کنترل حلقه PID((SVCداخلی 

هنگامی که ولتاژ برق تغییر می کند، به طور خودکار ولتاژ خروجی را حفظ می کند(AVR)ولتاژ خودکار هنگام نتظیم کننده 

ازش اضافه ولتاژ و توقف جریان بیکنترل 

حد
جریان و ولتاژ به طور خودکار در طول عملیات محدود می شود، جلوگیری می کند

خطاهای فعلی، از عملکرد اینورتر محافظت می کندبیش از حدحداکثر کاهش عسریجریان عملکرد سریع محدود کننده 

Inverter Braking resistor

Volatge
Max motor 

machine capacity
Inverter Model Resistors specification Resistor qty

220V

0.4 0.4KW 80W 200 Ω 1

0.75 0.75KW 80W 200 Ω 1

1.5 1.5KW 300W 100 Ω 1

2.2 2.2KW 300W 70 Ω 1

440V

0.75 0.75KW 70W 750 Ω 1

1.5 1.5KW 260W 400 Ω 1

2.2 2.2KW 260W 250 Ω 1
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